Gio

een WICO-campus

Thiwi - Vbaca

MICRO:BIT: MAQUEEN




sliyL welip — oeD usjseg ueA ;0L sndwed ODIM :ussnbei | q



Inhoudsopgave

MaAQUEEN VAN MICIO:DIL............cveeririeeriiiniiiiensiiiniiiensisiseiessnisisnsisssssessnsssssssossssssssnsssssassssnsnns
1.1.1. COMPIEXE DEWEGINGEN ...eiiiiiiiiieiee ettt st e st e s be e s bt e s sbtesbe e s sateesbteesaseenaeees

1.1. Oefeningen reeks MAQUEEN .........ciieieeeeiriienierrenecerrenasereennseereennsssseennssssesnsssssesnsssssennssssnens
3.2, NEOPIXEIS ettt et b et e s bt e a bt e sa bt e e ab e e sa bt e eab e e sabeennbeesreeeareenas
3.2.2  DireCte MOTOI CONTIOL .uiiuiiiiiiiiiiieiie ettt st s e e s e e st e e s beesabeesateesabeesabeesabeesabaesabeesabaesaseesas
3.2.3  Infrarood afstandShediE@NiNg ........coueiiiiiiii e e s
3.2.1  Automatische afstand dETECHIE ....civiiriiiiiiece e sttt esbee e
3.2 SBIVO S ettt ittt ettt ettt et e ettt s ettt e et e e e ettt e e e a—ee e e baee e e teeeeaatee e e baeeeeaabaeeeabeeeeeanteeeearaeeennns
3.2.2 Radioverbinding tUSSEN IMICIO:DItS.......ciiiciieeeiieie et e e et e e s e e et e e e etea e e snbeeeesaraeeeanes

W | Maqueen: WICO Campus TIO: Van Baelen Carlo — William Thijs



Maqueen van Micro:bit.

Voor deze opdracht maken we gebruik van een programmeerbaar
wagentje namelijk Maqueen. De eerste opdracht is om te ontdekken
hoe we dit wagentje kunnen inzetten voor onze missie.

Left LED Light (P8) Right LED Light (P12)

SR04 Ultrasonic Interface
Echo (P2), Trig(P1)

—— IIC Interface SCL(P19), SDA(P20)

IR Receiver (P16)———

Power Switch
Power Indicator

Micro:bit Socket -
Buzzer (P0) -

Buzzer Switch

Power Socket(3.5~5.0V)

Left Motor(12C)——— Left LED Light (P8)

Left LED Light (P8)

Left Motor(12C) ﬂ ———Right Grayscale Sensor (P14)

Left Motor(12C) Left Motor(12C)
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Left Motor(12C) AN DFROSOT
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1.1. Oefeningen reeks maqueen

3.2.1 Neopixels

L&

Onderop de Maqueen zitten vier Neopixel leds op pin P15. Dit zijn leds die je \\\‘
verschillende kleuren kan geven. Om deze leds aan te sturen gebruik je de
uitbreiding “Neopixels”.

Controller chip
Zoeken. Neopixel

222 Basis
® stel strip v in op NeoPixel at pin Pe v with o leds as RGB (GRB format) v
nvoer

@ Muziek stel range v in op strip v range from o with ° leds

© Lichtjes

1 Radio strip v  show rainbow from o to
i

Lussen strip v show color red v

(&

C Logisch
_ strip v show bar graph of up to

= Variabelen o @

[ Rekenen

strip v  show

e strip v clear

+ Geavanceerd
hue o saturation o luminosity o

Voorbeeldoefening:

bij opstarten

stel strip + in op HeoPixel at pin P15 » with ° leds as RGE (GRB format) =

wanneer knop B + wordt ingedrukt
wanneer knop A + wordi ingedrukt

strip » clear
strip » show color green »

strip + set pixel color at o to

strip » set pixel color at e to

wanneer knop A + B ¥ wordt ingedrukt
strip =

strip » clear

stel range + in op strip » range from o with o leds

schudden «

range + show color red =
strip + clear

range + show
strip =

https://github.com/carlovanbaelen-wico/maqueen_lite-neopixel

U1| Maqueen: WICO Campus TIO: Van Baelen Carlo — William Thijs



3.2.2 Directe motor control

In deze opdracht gaan we de basis leren om de motoren direct in een programma aan te
sturen. Je kunt hiermee proberen een programma te schrijven zodat de Maqueen een route
kan rijden. Hieronder een stukje programma om je op weg te helpen.

de hele tijd

motor left v+ move Forward v at speed

motor right *+ move Forward v at speed @

pauzeer (ms)

3.2.3 Infrarood afstandsbediening

Je kan de Maqueen ook aansturen m.b.v. je infrarood afstandsbediening (van je Arduino
toolbox). Hieronder vind je een code om je infrarood afstandsbediening uit te lezen.

Eoeken Maqueen

-
Basis read ultrasonic sensor ¢m v

Invoer
Muziek servo 51 + angle o

B DO i

Lichtjes
motor left * move Forward + at speed o

Radio

‘,)) P

MaqueenliR

LEDLlight left * turm ON *

Lussen

LDg\SCh read left » line tracking sensor

on IR received message *

Variabelen

motor left = stop
Rekenen

ERE Il 2

Maqueen toon tekens read IR key value

get product information

Geavanceerd

read IR key value

on left * line tracking sensor high *

on IR received message

Maak een programma waar je met 2 knoppen, bijvoorbeeld + & -, een snelheid kan instellen
voor je Magueen. Een derde knop moet dienen om je Maqueen gedurende 2 sec een
rechte baan vooruit te laten rijden. We gaan dit programma gebruiken voor onze ECB test in
de les Mechanica.
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3.2.1 Automatische afstand detectie

Lees de afstand van een object voor de Maqueen en stop de motoren. Zou je ook kunnen
programmeren dat de Magueen omdraait? Of dat de maqueen nergens meer tegen botst.
Hieronder een stukje programma waarmee je de afstand detectie zichtbaar kan maken op je
ledmatrix.

de hele tijd

toon nummer read ultrasonic sensor cm ¥

3.2.4 Servo’s

We kunnen de mogelijkheden van onze robot ook uitbreiden met 2 servomotoren. Dit kan op
de aansluitingen S1 & S2.

Aansluiten servo:

e Bruine draad naar Zwarte pin

¢ Rode draad naar rode pin
e Gele draad naar groene pin

\\
&# 0

LN

,‘,I
.w“ 4
- o p
A

Foeken... Maqueen

i Basis read ultrasonic sensor om ¥

® Invoer
O Muziek servo S1 ¥ angleo
@ Lichtjes

| motor left * move Forward * at speed o
all Ragie

ViagqueeniR

LEDlight left * turn ON *
C' Lussen

wanneer knop A * wordt ingedruk ¢ Logisch read left v line tracking sensor

servo 51w angle@

51 52
)

= variabelen

motor left = stop
fA Rekenen

M Magueen

get product information

I w Geavanceerd
read IR key value

on left * line tracking sensor high *
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Kan jij 2 servomotoren aansluiten op je Maqueen en deze laten bewegen met je IR-
afstandsbediening?

3.2.2 Radioverbinding tussen Micro:bits

Eén keer je marsrobot op mars staat. Zal er mee moeten kunnen communiceren. Hier zie je
hoe je een communicatie kan instellen.

Je kan 2 of meer Micro:bits met elkaar Radio
laten communiceren d.m.v. een
I’adioverbinding. i Radio instellen groep °

Bij het opstarten van iedere Micro:bit moet
je aangeven naar welk kanaal deze moet
uitzenden en/of luisteren. Radio verzend waarde (g - )

Radio verzend nummer o

Radio verzend zin 0
bij opstarten

Logisch wanneer de radio ontvangt recelvedString

Radio instellen groep o
Variabelen

Relkenen

wanneer de radio omtvangt
Geavanceerd

Geef hier een waarde tussen 1 & 255.
Micro:bits die met elkaar moeten
communiceren moeten dezelfde waarde
hebben.

wanneer de radio omtvangt receivedNumber

pakket ontvangen signaalsterkte +
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Radioboodschap ontvangen

Aan de ontvangende zijde moet je een functie plaatsen die reageert op een uitgezonden
boodschap.

wanneer de radio ontvangt receivediumber Posken.. Radio
£ Basis
als

Radio instellen 2|
Invoer gre p'.I'

Muziek
Radio verzend nummer o

Radio verzend waarde m = o

Radio verzend rinm '

anders als receivediumber = » e dan @ Lichtjes

toon pictogram _. '_ - === meer
Rl

Lussen

anders als receiveddumsber = = o dan B

Logisch wanneer de radio omtvangt receivedString

toon Hchtjes Variabelen

[ ] . &
. . . i wanneer de radioc omtvangt name value
2 8 8 .
[ ]
e

pauzeer (ms) R

wanneer de radio ontvangt receivedNumber

pakket ontvangen signaalsterkte *

Onderstaande link geeft je een voorbeeld van 2 micro:bits die met elkaar communiceren.
Open de link en probeer te begrijpen wat er gebeurt. Pas je code aan en kijk naar het
resultaat.

https://github.com/carlovanbaelen-wico/radioverbinding-simpel.git
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Loader

Mechanical Beetle

Bulldozer

Pan-tilt-zoom
Mechanical Beetle

Forklift

Pan-tilt-zoom Forklift

Multi-Purpose
Engineering Vehicle(MPEV)

Liftable
Mechanical Beetle
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